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The engine for the vehicle is fixed directly on the wheel hub of the driven wheel 
or wheels and thereby acts directly on the wheel without means of transmission. 
The efficiency of the drive is thereby improved and the susceptibility to faults is 
reduced. An electric motor or a compressed air motor can be used as drive 
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@ Antrleb fur ein Fahrzeug 

Per Antriebsmotor f iir das Fahrzeug ist unmittelbar an der 
Radnabe des oder der angetriebenen LaufrSder befestigt 
und wirkt somit ohne Ubertragungsmjttel direkt auf das 
Laufrad. Dadurch wird der Wirkungsgrad des Antriebs ver- 
bessert und die StdranfSlltgkeit verrlngert. Ajs Antriebsmo- 
tor kann ein Elektromotor oder ein PreSluftmotor Verwen- 
dungfinden. 
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Patentanspniche 

I. Antrieb fOr ein Fahrzeug mit mindestens einem 
angetriebenen Laufrad, dadurch gekennzeichnet, 
daB der treibende TeU des Antriebsmotors (3) mit 5 
der Radnabe (2) des Laufrades (1) verbimden ist 
und direkt auf das Laufrad wirkt 
Z Antrieb nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 
net, daB der Antriebsmotor (3) aJs Elektromotor 
rait einer zentralen. feststehenden StSnderwicklung 10 
(4) und einem drehenden AuBenlaufer (5) ausge- 
fOhrt ist, wobei die Radnabe (2) des Laufrades (1) 
mitdem AuBenIaufer(5) verbunden ist 

3. Antrieb nadi Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 
net, daB der Antriebsmotor (3) als Elektromotor 15 
mit einer auBeren, feststehenden StSnderwicklung 
(6) und einer zentralen, drehenden Rotorwelle (7) 
mit einer Rotorwicklung (8) ausgefOhrt ist, wobei 
die Radnabe (2) des Laufrades (1) mit der Rotor- 
welle (7) verbunden isL 20 

4. Antrieb nach Anspruch I, dadurch gekennzeich- 
net, daB der Antriebsmotor (3) als Pressluftmotor 
ausgefOhrt ist 

Beschreibung 25 

Die Erfindung betrifft einen Antrieb fflr em Fahrzeug 
mit mindestens einem angetriebenen Laufrad 

Fiir den Antrieb von Fahrzeugen wird in der Regel 
ein Antriebsmotor verwendet, der zentral im Fahrzeug 30 
angeordnet ist Dabei wird die Antriebsenergie iiber 
Wellen, Kettentriebe usw, auf das oder die Laufrader 
des Fahrzeugs ubertragen. Diese Obertragungs-Getrie- 
be verschlechtem den Wlrkungsgrad des Antriebs und 
sind auBerdem storanf aUig, 35 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugnmde, einen An- 
trieb der eingangs erwahnten Art zu schaffcn, der zur 
Verbesserung des Wirkungsgrades fiihrt und ohne 
Obertragungs-Getriebe auskommt 

GeraaB der Erfindung wird diese Aufgabe dadurch 40 
gelost, daB der treibende Teil des Antriebsmotors mit 
der Radnabe des Laufrades verbunden ist und direkt auf 
das Laufrad wirkt 

Bei einer vorteilhaften Ausfuhrungsform dier Erfin- 
dung ist der Antriebsmotor als Elektromotor mit einer 45 
zentralen, feststehenden Standerwicklung und einem 
drehenden AuBenlaufer ausgefOhr^ wobei die Radnabe 
des Laufrades mitdem AuBenlaufer verbunden ist 

In einer anderen Ausfflhrungsform ist der Antriebs- 
motor als Elektromotor mit einer auBeren. feststehen- 50 
den Standerwicklung und einer zentralen Rotorwelle 
mit einer Rotorwicklung ausgefuhrt, wobei die Radnabe 
des Laufrades mit der Rotorwelle verbunden ist 

In weiterer Ausbildung der Erfindung kann der An- 
triebsmotor als PreBluftmotor ausgefiihrt sein. 55 

Die Erfindung ist in der folgenden Beschreibung und 
der Zeichnung, die zwei Ausfiihrungsbeispiele darstellt, 
naher erlautert Es zeigen 

Fig. 1 einen schematischen Langsschnitt durch das 
Laufrad mit einem AuBeniaufer-EIektromotor als An- eo 
trieb, 

Fig. 2 eine schematische Seitenansicht des Laufrades 
nach Fig. 1, 

Fig. 3 einen schematischen Langsschnitt durch das 
Laufrad mit einem Zentralrotor-Elektromotor als An- 65 
trieb und 

Fig. 4 eine schematische Seitenansicht des Laufrades 
nach Fig. 3 
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Das angetriebene Laufrad 1 eines nicht naher darge- 
stellten Fahrzeugs weist eine Radnabe 2 auf, die mit 
einem Antriebsmotor 3 verbunden ist Im Ausfiihrungs- 
beispiel nach Fig. 1 und 2 ist der Antriebsmotor 3 als 
Elektromotor mit einer feststehenden, zentralen Stan- 
derwicklung 4 und einem ftuBeren, drehenden AuBen- 
laufer 5 ausgeftthrt Die Radnabe 2 ist unmittelbar am 
AuBenlaufer 5 befestigt, so daB die Antriebsenergie des 
Elektromotors direkt auf das Laufrad 1 wirkt 

Im AusfOhrungsbeispiel nach Fig. 3 und 4 ist der An- 
triebsmotor 3 als Elektromotor mit einer feststehenden, 
auBeren Standerwicklung 6 und einer drehenden, zen- 
tralen Rotorwelle 7 mit einer Rotorwicklung 8 ausge- 
fOhrt Bei dieser AusfOhrung ist die Radnabe 2 des Lauf- 
rades 1 direkt mit der Rotorwelle 7 verbunden. 

Der Elektromotor kann mit Gleich-, Wechsel- oder 
Drehstrom und einer geeigneten Spannung betrieben 
werden. Es kann auch ein Pressluftmotor verwendet 
werden. 

Das oder die angetriebenen Laufrader 1 kdnnen fur 
Schienenfahrzeuge oder gummibereifte Landfabrzeuge 
bestimmtsein. 
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